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D-04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef S wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zazianych
z profilowaniem i zagszczaniem podi@a gruntowego w ramach przebudowy drogi gminnej 8d¢mionka o
tacznej diug. 1,622 km.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna ST) stanowi olawjaca podstaw opracowania szczegOtowej specyfikacji
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda rdrogach
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z przygotowaniem istraegj
nawierzchnizwirowej do ut@enia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okréslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do profilowania podtza powinien wykaza sie mazliwos$cia korzystania z nagbujacego

sprtu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ profilowanie
podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrgstopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do profilowania i zagszczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem robét
zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wateejsze przysipienie do profilowania i zagzczania podiea
jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywé sig ruch budowlany, niezwkany bezpgrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokos¢ zaakceptowamn przez Iikyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetiajicy wymagania obowgrujace dla gornej strefy korpusu, w §lo koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy
1.

Do profilowania podtéa nalery stosowé réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita naley
kontynuowd& do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Minimalna wartdc¢ I dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od ciezkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o(d
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

Szerok@¢ profilowanego podiza nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm i -5 cm.
Nieréwnaici podiuzne profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z normpBN-68/8931-04 [4].
Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z toleranci £ 0,5%.
Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowarego podiaza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pzallo

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fnobejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— profilowanie podtaa,

— Zzagszczenie,

— utrzymanie podina,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

D-04.01.01
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