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D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysok&ziowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycge wykonania i odbioru robét zgganych z odtworzeniem przebiegu
trasy drogi i jej punktdw wysokeiowych i sporadzenia geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej amach
przebudowy drogi gminnej Model Kamionka agznej diug. 1,622 km.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokurfepetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatiarobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robdét zwanych z wszystkimi czyngoiami

umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy.

W zakres robot pomiarowych:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wyséowych (reperow
roboczych zalzonych w terenie dowzanych do reperéw patwowych);

b) uzupemhienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrataprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiajacy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych gstatliwoscia wskazaa w Dokumentacji Projektowej;

f)  wyznaczenie roboczego pikietatrasy min. co 50 m poza gramiobdt,

g) oznaczenie pikietas w sposéb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonychkigwn na bigaco do kdica okresu
gwarancyjnego;

h) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” fl4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce Robot
Ogblne wymagania dotygeze Robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogbpkt. 1.5.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t zemmnw gsiedztwie punktéw zatlamania trasy powinny énie
srednie 0,15 - 0,20 mi dtugaei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m,
a dla punktow utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowesednicy 5 mm i diugéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza graniqpasa robot stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do 0,20 m
i diugdéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgodni z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej pgplstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G&-2.

3. Sprzet
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”. (%t

3.1. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

» dalmierze ,
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e tyczki,
e laty,

e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. Transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagiédlre” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M@O® ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUG i K

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje lokalizacg i
wspohrzdne punktéw gtownych trasy reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegélowego wytyczenia robét. Prace pomi@rpowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawkzyniera o wszelkich ktdlach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.eBl te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w Dokumentacji Projektowej 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sig¢ od rzdnych okrélonych
w Dokumentacji Projektowej to powinien poinformaiva tym Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z
réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowegdnych rzeczywistych zostarwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku otiai
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarOw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenigystkirh punktéw pomiarowych i ich oznadze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestoratap@zniszczone przez Wykonagca ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @diaigtowej realizacji robét naia do obowazkdéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a#aldowhzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granicrob6t
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté6 miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna
by¢ nie wieksza nk. 300 m.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Rzedne reperéw roboczych naleokreslac¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwojra w nawikzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50m.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenty¢
wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostatgehg. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
zgodnie z DokumentagcpProjektovwa. Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr. Odlegks
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovej.

Dla sprawdzenie prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownildkazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawia w odlegtd@ciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentagj Projektove.

5.5. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji pstwowej i osnowy realizacyjnej nalewykona geodezyja inwentaryzagj
powykonawcy sieci uzbrojenia terenu i obiektu, naidiemiany na mapzasadnicz uzyskujc potwierdzenie
Wojewaodzkiego @rodka Dokumentacji Geodezyjnej i KartograficznepbDmentacja Inwentaryzacyjna
Powykonawcza powinna spetbisvymagania Rozpoarizenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i BudotwacDz.
U.83 z dn. 26 sierpnia 1991, poz. 376

6. Kontrola jakosci Robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbiid. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach iwytycznych GUG i K, zgodni wymaganiami podanymi
w pkt. 5.

-0$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i prostych

- robocze punkty wysokeiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej dlugoi budowanego obiektu

- wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomic

7. Obmiar Robét
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00®M/ymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 kilometr trasy drogowe;.

8. Odbioru Robo6t
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00@V@ymagania ogolne” pkt. 8.

8.1. Sposob odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnefire Wykonawca przektadadynierowi.

9. Podstawa ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” f&t.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- przygotowanie i oznakowanie robot,

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgsinktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseé&owych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

— ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekéays

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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10. Przepisy zwazane

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itweisGUG i K, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiG i K, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUG i K, 1983
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iekgsciowe, GUG i K, 1979
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GalK, 1983
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GWG1983
8
9.

. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z4néejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawaxigeyjne i kartograficzne.

Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 siexd@891 r.
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